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Unsere Formteile werden auf der Grundlage
der DIN 1946 produziert.

___________

Richtlinien für Luftgeschwindigkeiten in m/s

Krankenhäuser: 2 - 6 m/s
Büro, Labor, Uni: 5 - 8 m/s
Industrie: 8 - 12 m/s

___________

Maße aller Formstücke in Anlehnung an die
DIN 24147 Teil 1 - 13

___________

Mindestwandstärken für Bögen R = D
PVC        DIN 4740 Teil 2
PP           DIN 4741 Teil 2

__________

Leckluftvolumen für Luftmengeneinstellklappen
DIN 1946 Teil 4

__________
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___________

Druckverlust bei Schalldämpfern pro lfd. Meter
Kulissenlänge bei Luftgeschwindigkeit m/s:

5 - 8 m/s ca. 20 - 25 pascal
8 - 12 m/s ca. 25 - 35 pascal
12 - 15 m/s ca. 35 - 45 pascal

___________

Flexible Rohre:    Maße und Anforderungen
nach DIN 24146 Teil 1

___________

Umrechnungstabellen

 Pa bar mm WS
1 Pa 1 0,00001 0,102
1 bar 100.000 1 10197
1 mm WS 9,807 0,0001 1

__________

Brandklasse aller Formteile aus:
PVC-U = DIN 4102 B1

PPs = DIN 4102 B1
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       Werkstoff: PVC / PPs /PP / PE

  Alle Maßangaben in mm
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